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科沃斯第五届机器人创想秀落幕

 8月19日，由科沃斯机器人主办的第五届机器人创想秀决赛在世界机器人大会主论坛上落下帷幕。本届大赛主题为
“开眼，智造无限未来”，共收到来自清华大学、北京航空航天大学等全国各地高校团体和创客群体的890件作品参
赛，最终２2组进入决赛。

 今年的决赛佳作如云，角逐异常激烈，其主题加分项目SLAM技术的应用让人眼前一亮。有图像追踪飞机，现场追
踪一辆可遥控小车；有基于ＲＯＳ系统的ＳＬＡＭ车，利用３Ｄ体感摄像头进行即时定位和地图构建、地图探索、目
标追随，实现机器人根据周围环境变化，找出最优路径。

 当然设计派的作品创意更是脑洞大开，MONOWALK智能儿童学步机器人在轻松规避危险区域时，还能转变为一
款幼儿坐式推车；NEMO家庭智能植物培育机器人实时监控关注植物健康，还能为无人机进行精确培育。

 由科沃斯机器人董事长钱东奇、中国航天基金会理事长吴志坚、英特尔中国研究院院长宋继强、南京理工大学教授
、博士生导师任明武、闽江学者特聘教授，博士生导师、科沃斯机器人（南京）人工智能研究院院长于元隆等大咖组
成的评委天团经过层层选拔，选拔出很多的未来之星。

 今年获奖项目水平又上一个台阶，经过现场激烈对决，技术流和设计派分别有6组选手获奖，创业咖有2组创业项目
夺得入围奖。技术流由来自北京航空航天大学自动化专业的肖昆带来的基于分布式深度强化学习的无地图室内视觉导
航获得一等奖，设计派由湖南大学设计艺术学院的研究生刘思尧团队带来的MONOWALK智能防护儿童学步机器人
获得一等奖。

 对于今年的获奖项目，评委宋继强也给予高度肯定。“今年看到很多同学把设计思路和最新算法、机器人前沿技术
结合在一起来解决生活中的实际痛点。未来创新就是需要多领域结合，希望看到同学们多多展现自己的梦想。”

 在技术流中获得一等奖的肖昆也颇有感悟：“这是我第二年参加科沃斯创想秀了，去年进入决赛的一个偏向工程的
飞行器项目，今年是一个偏向理论的导航项目。科沃斯创想秀给我最大的帮助是让我见识到了工业设计的理念，之后
再做项目的时候，我会去找工业设计的同学一起合作，创造出更好的产品。”他希望自己来年还能继续参与其中。

 本届科沃斯机器人创想秀活动，校园宣讲历时2个月，覆盖近100所高校，无论是在规模还是在项目质量上，都达到
了一个新的高度。

 “科沃斯举办创想秀的初衷是让大家通过这样的平台展示自己的风采，能将知识转化到应用。通过这届创想秀，我
也看到很多好的想象力结合落地，同学们在这个平台上不断挑战自己，希望机器人创想秀能变成机器人行业的虚拟硅
谷，催生、孵化各种有价值的梦想，成为真正的机器人梦工厂。”钱东奇表示，科沃斯机器人主办的机器人创想秀已
成功举办五届，科沃斯机器人致力于将更多创想向创新转化，将创新技术付诸实践，为更多有梦想的创客提供支持，
可喜的看到去年的创业项目得到真正孵化，已成功获得融资，三个年轻人也创立了自己的公司。

 随着国务院印发《新一代人工智能发展规划》，宣布举全国之力在2030年抢占人工智能全球制高点，人工智能已经
上升为全球竞争背景下的国家意志，机器人的发展与人工智能密不可分，也是人工智能的落地应用之一。作为家用服
务机器人行业领军者，科沃斯机器人在机器人领域耕耘多年，并多年来坚持举办机器人创想秀，在高校中挖掘新秀的
同时，也在积极响应国家号召，致力于推动教育创新人才培养，为未来的创新奠定基础。
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